Polski

Roborock S8
Instrukcja obstugi robota odkurzajgcego

Przed uzyciem produktu uwaznie przeczytaj te instrukcje z diagramami i przechowuj ja
odpowiednio do p6zZniejszego uzycia.
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Ograniczenia
OSTRZEZENIE

» Do tadowania akumulatora nalezy uzywac wytacznie odfgczanego zasilacza roborock CDZ12RR, CDZ20RR, AEDO6HRR lub AEDO7HRR dostarczanego z tym
produktem.

* Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier, takich jak podfoga na strychu, odkryty taras czy gérna powierzchnia mebli.

* Aby unikngc¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotéw, przed rozpoczeciem odkurzania nalezy usunac z podtogi lekkie rzeczy (takie jak
plastikowe torby) i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

* Nie nalezy umieszczac na produkcie zadnych obiektéw (w tym dzieci i zwierzat domowych), niezaleznie od tego, czy jest on uzywany czy nie.

« Nie nalezy uzywac produktu na palacych sie przedmiotach (np. niedopatkach papieroséw).

* Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotéw (takich jak odpady dekoracyjne, szkto i gwoZdzie).

* Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytgczy¢ i wyjac wtyczke z gniazdka.

* W przypadku przechowywania robota nalezy go catkowicie natadowac i wytgczy¢, a nastepnie umiesci¢ go w chtodnym i suchym miejscu. Aby zapobiec
nadmiernemu roztadowaniu akumulatora, nalezy go tadowac co najmniej co trzy miesigce.
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@ Opis produktu
@ Robot (widok z gory)

Q) Zasilanie/odkurzanie

* Nacisnij i przytrzymaj, aby wiaczy¢ lub
wytgczyc robota

» Nacisnij, aby rozpoczac¢ sprzatanie
Kontrolka zasilania
* Biata: poziom natadowania =20%
» Czerwona: poziom natadowania <20%
* Pulsujgca: tadowanie lub uruchamianie
* Migajaca czerwona: btad

@D — Odkurzanie punktowe /
- blokada przed dzie¢mi
* Nacisnij, aby odkurzac¢ punktowo
* Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
wigczy¢/wytaczy¢ blokade przed dzie¢mi
() —Stacja dokujaca
 Nacisnij, aby powrdci¢ do stacji dokujacej

Uwaga: Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac robota
podczas sprzatania lub dokowania

A1-1 - Zderzak pionowy

A1-2 - Czujnik LiDAR

A1-3 - Czujnik Sciany

A1-4 - Czujnik omijania przeszkéd Reactive 3D
A1-5 - Swiatto wypetniajace na podczerwieri

Robot (widok z dotu)
A2-1 - Czujniki krawedzi

A2-2 - Czujnik dywanu

A2-3 - Kétko wielokierunkowe

A2-4 - Styki tadujgce

A2-5 - Szczotka boczna

A2-6 - Szczotka gtéwna

A2-7 - Pokrywa szczotki gtdwnej

A2-8 - Kétka gtéwne

Robot (g6rna pokrywa
otwarta)

A3-1 - Kontrolka WiFi
* Wyt WiFi wytagczone
* Miga powoli: oczekiwanie na potgczenie
* Miga szybko: faczenie
« Swieci: potgczono z WiFi
A3-2 - Przycisk resetowani
A3-3 - Zatrzask zbiornika na wode
A3-4 - Zbiornik na wode
A3-5 - Modut VibraRise
A3-6 - Wylot powietrza
A3-7 - Zderzak

Pojemnik na Smieci

A4-1 - Pokrywa filtra

A4-2 - Zatrzask pojemnika na $mieci
A4-3 - Zatrzask pokrywy

A4-4 - Filtr zmywalny

@ Stacja dokujaca

A5-1 - Wskaznik zasilania

A5-2 - Nadajnik lokalizacyjny stacji dokujgcej
A5-3 - Styki tadujgce

A5-4 - Gniazdo zasilania

A5-5 - Szczotki elektrodowe

Przewdd zasilajagcy

Elektryczny zbiornik na
wode

A7-1 - Ogranicznik
A7-2 - Filtr wody
A7-3 - Zatrzask zbiornika na wode
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Naktadka mopujaca
VibraRise

A8-1 - Modut wibracyjny
A8-2 - Szczelina do mocowania $ciereczki do mopa
A8-3 - Zatrzaski uchwytu mopa

Sciereczka do mopa
VibraRise

A9-1 - Sciereczki z rzepami

Mata wodoodporna

@ Instalacja

Wazne informacje




. Usun z podtogi przewody i luzne przedmioty
oraz przenie$ wszelkie niestabilne, delikatne,
cenne lub niebezpieczne rzeczy, aby zapobiec
obrazeniom ciata lub uszkodzeniu mienia
w wyniku wciggnigcia, uderzenia lub
przewrdcenia przez robota.

2. W przypadku korzystania z tego robota na
uniesionym obszarze nalezy zawsze uzywac
bezpiecznej bariery fizycznej, aby zapobiec
przypadkowym upadkom, ktére mogtyby
skutkowac obrazeniami ciata lub uszkodzeniem
mienia.

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu robota nalezy podgzac za

nim na cafej jego trasie odkurzania i zwraca¢ uwage na

potencjalne problemy. Robot bedzie w stanie samodzielnie
odkurzac w przysztych uzyciach.

Ustawienie stacji dokujgcej

Ustaw stacje dokujaca na réwnej powierzchni, tak
by przylegata do Sciany. Podtgcz przewdd zasilajacy
do stacji dokujacej i usun przewody z podtogi. Aby
zapewnic¢ lepsza obstuge aplikacji mobilnej, umies¢
stacje dokujaca w miejscu o dobrym zasiegu WiFi.

B1-1 Ponad 0,5 m (1,6 ft)

B1-2 Ponad 1,5 m (4,9 ft)

Uwagi:

* Pozostaw co najmniej 0,5 m (1,6 ft) wolnej przestrzeni z obu
stron i ponad 1,5 m (4,9 ft) przed stacja dokujaca.

« Jesli przewdd zasilajacy bedzie zwisat pionowo do podtog,
moze zostac ztapany przez robota, co spowoduje odtgczenie
stacji dokujacej.

« Kontrolka stacji dokujgcej jest wigczona, gdy stacja dokujaca
jest pod napieciem, a wylaczona, gdy robot jest fadowany.

* Nie nalezy umieszczac stacji dokujgcej w miejscach,
ktére s bezposrednio wystawione na dziatanie promieni
stonecznych, ani blokowa¢ nadajnika lokalizacyjnego.

W przeciwnym razie robot moze nie by¢ w stanie
automatycznie powrdcic¢ do stacji dokujgcej

Mocowanie stacji
dokujgcej za pomoca
tasmy samoprzylepnej

Przetrzyj suchg szmatka podfoge w miejscu,

w ktérym zostanie umieszczona stacja dokujaca,

a nastepnie zamocuj stacje za pomocg dwustronnej

tasmy samoprzylepnej.

Uwaga: W razie potrzeby usuwaj dwustronng tasme

samoprzylepng powoli, tak aby unikng¢ pozostawienia
resztek kleju.

Mocowanie maty
wodoodpornej

Po ustawieniu bazy fadujacej nalezy wyczysci¢

suchg szmatka miejsce, w ktérym ma sie znalez¢

mata wilgocioodporna. Oderwij zewnetrzng

warstwe dwustronnej tasmy klejacej na spodzie

maty i przyklej mate do podtogi w sposéb

przedstawiony na ilustragji.

Uwagi:

* Na podtogach drewnianych nalezy zawsze ktas¢ mate
wodoodporng.
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* Dwustronng tasme klejgca nalezy odrywac powoli i
ostroznie, aby zostawi¢ pozostatosci kleju.

* Mate wodoodporng najlepiej umieszczac na gtadkich
powierzchniach

Wiaczanie i tadowanie robota

Naci$nij i przytrzymaj przycisk (O, aby wiaczy¢
robota. Po zaswieceniu sie kontrolki zasilania
umies¢ robota w stacji dokujgcej w celu
natadowania. Kontrolka zasilania stacji dokujacej
musi zgasnac i stacja musi wyemitowac komunikat
gtosowy ,tadowanie”. Aby zachowac wysokie
parametry pracy akumulatora litowo-jonowego,
nalezy utrzymywac robota w stanie natadowania.
Uwaga: Robot moze sie nie wigczy¢, gdy poziom natadowania
akumulatora jest niski. W takim przypadku nalezy umiesci¢
robota bezposrednio w stacji dokujgcej w celu natadowania

Mopowanie

Uwaga: Aby zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie brudu
podczas pierwszego uzycia, podtogi powinny by¢ odkurzone
co najmniej trzy razy przed pierwszym cyklem mopowania.
B4-1 - Wyjmowanie zbiornika na wode

Nacisnij zatrzask zbiornika na wode i wysun

zbiornik.

B4-2 - Napetnianie zbiornika woda

Wyjmij korek zbiornika na wode, napetnij zbiornik,

a nastepnie szczelnie go zamknij.

Uwagi:

* Aby zapobiec korozji lub uszkodzeniu, do zbiornika na wode
nalezy wlewac wylacznie $rodek do czyszczenia podtég
marki Roborock.

* Nie uzywaj goracej wody, poniewaz moze to spowodowacd
deformacje zbiornika.

B4-3 - Montaz zbiornika na wode
Wsuwaj zbiornik na wode do robota do momentu,
az ustyszysz klikniecie.



B4-4 - Zaktadanie Sciereczki do mopa VibraRise
Zwilz Sciereczke do mopa, a nastepnie wyzymaj jg
do momentu, az przestanie z niej kapa¢ woda.
Wsun jg w szczeline do mocowania Sciereczki
i mocno docisnij.
B4-5 - Montaz naktadki mopujacej
Wsun uchwyt pod zbiornik na wode. Kliknigcie
oznacza, ze uchwyt zostat zablokowany na miejscu.
B4-6 - Demontaz naktadki mopujgcej
Po zakoriczonym cyklu odkurzania, gdy robot
powrdci juz do stacji dokujgcej, nacisnij zatrzaski po
obu jego stronach i wysur naktadke mopujaca.
Uwagi:
* Po kazdym uzyciu wyptucz éciereczke do mopa VibraRise

i regularnie oprézniaj zbiornik z niewykorzystanej wody.

 Zdejmuj naktadke mopujaca, kiedy robot nie pracuje.
Zbiornik na wode mozna zostawi¢ w robocie

B4-7- N\ OSTRZEZENIE

Ryzyko urazéw. Nie wktadaj palcéw pomiedzy
naktadke mopujaca VibraRise a zbiornik na wode.

taczenie sie z aplikacjg

Ten robot obstuguje aplikacje Roborock i Xiaomi
Home. Wybierz te, ktéra najlepiej odpowiada
Twoim potrzebom.

@ Pobieranie aplikacji
Opcja 1: Wyszukaj zwrot ,Roborock” w App Store

lub Google Play albo zeskanuj ponizszy kod QR, aby
pobra¢ i zainstalowac¢ aplikacje.

Opcja 2: Wyszukaj zwrot ,Xiaomi Home" w App
Store lub Google Play albo zeskanuj ponizszy kod
QR, aby pobrac i zainstalowac aplikacje.

@ Resetowanie WiFi

1. Otworz gorng pokrywe i znajdz kontrolke WiFi.

2. Nacis$nij i przytrzymaj przyciski (@i 0 az
ustyszysz ostrzezenie gtosowe ,Resetting WiFi”
(Resetowanie WiFi). Reset jest zakoriczony, gdy
kontrolka WiFi zacznie powoli migac. Robot
bedzie wtedy czekac na pofaczenie.

Uwaga: Jesli nie mozesz potaczy¢ sie z robotem z powodu

konfiguradji routera, zapomnianego hasta lub z jakiegokolwiek

innego powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego robota jako

nowe urzqdzeme

© Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Roborock, wybierz ,Zeskanuj, aby
potaczy¢” lub otwérz aplikacje Xiaomi Home,
wybierz ,+" w prawym gérnym rogu i dodaj
urzadzenie zgodnie z instrukcjami w aplikagji.

Uwagi:

* Rzeczywisty proces moze sie rézni¢ z powodu biezacych
aktualizacji aplikacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
podawanymi w aplikacji

* Obstugiwana jest tylko sie¢ WiFi 2,4 GHz.

« Jedli robot czeka dtuzej niz 30 minut na potaczenie,

WiFi zostanie automatycznie wytgczone. W przypadku
koniecznosci ponownego potgczenia nalezy zresetowac WiFi
przed kontynuowaniem
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Instrukcje

Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (), aby wiaczyc robota.
Wigczy sie kontrolka zasilania, a robot przejdzie w tryb
gotowosci. Nacisnij i przytrzymaj przycisk (), aby
wylgczyc robota i zakoriczy¢ cykl odkurzania.

Uwaga: Robota nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania

Rozpoczecie odkurzania

Aby rozpocza¢ odkurzanie, nacisnij przycisk (.
Robot zaplanuje swojg trase na podstawie skanu
pomieszczenia. Dzieli on pomieszczenie na strefy,
przemieszczajac sie najpierw po jej krawedziach,
a nastepnie zygzakiem wewnatrz niej. W ten
sposéb robot czysci wszystkie strefy po kolei,
efektywnie sprzatajac dom.

Strefa 1 Strefa 2
- odkurzona -odkurzona
%7
——
——
%?
)
%/
%/
Strefa 4 - Strefa 3 - w toku

nastepna strefa

Uwagi:

* Aby umozliwi¢ robotowi automatyczne odkurzanie i powrét
do stacji dokujacej, uruchom robota ze stacji dokujacej.
Nie przemieszczaj stacji dokujgcej podczas odkurzania/
mopowania

* Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski. Przed
rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac robota



« Jesli sprzatanie zostanie zakoriczone w ciggu 10 minut,
obszar zostanie wysprzatany dwukrotnie.

* Jesli podczas sprzatania akumulator roztaduje sie, robot
automatycznie powrdci do stacji dokujgcej. Po natadowaniu
robot bedzie kontynuowat mopowanie od miejsca, w ktérym
przerwat prace.

* Po zamocowaniu naktadki mopujgcej robot bedzie ja chowat
podczas czyszczenia dywanu. Aby unikng¢ wjezdzania
robota na dywan, mozesz réwniez oznaczy¢ go w aplikacji
jako strefe zakazang.

* Przed rozpoczeciem kazdego cyklu odkurzania/mopowania
upewnij sie, ze naktadka mopujaca VibraRise zostata
poprawnie zatozona.

Odkurzanie punktowe

Nacisnij przycisk (3, aby rozpoczac¢ odkurzanie
punktowe.

Zakres odkurzania: Robot odkurza kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5m (4,9 ft) x 1,5 m (4,9 ft).
Uwaga: Po odkurzaniu punktowym robot automatycznie
powrdci do punktu poczatkowego i przejdzie w tryb gotowosci.

Wstrzymanie

Kiedy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby
wstrzymac prace. Nacisnij przycisk (), aby wznowi¢
odkurzanie, lub przycisk (), aby odestac go

z powrotem do stacji dokujacej.

Uwaga: Umieszczenie wstrzymanego robota w stacji
dokujacej zakoniczy biezace sprzatanie.

Napetnianie zbiornika wody
lub czyszczenie Sciereczki do
mopa VibraRise

Aby dodac wode lub wyczyscic¢ sciereczke do mopa
VibraRise, nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac
robota i wyja¢ modut mopujacy. Po dodaniu wody
lub wyczyszczeniu Sciereczki mopa VibraRise nalezy
ponownie zainstalowa¢ modut mopujgcy i nacisngc¢
przycisk (), aby kontynuowac.

USpienie

Jesli praca robota zostanie wstrzymana na ponad
10 minut, przejdzie w tryb uspienia, a jego
kontrolka zasilania bedzie migac co kilka sekund.
Nacisnij dowolny przycisk, aby wybudzi¢ robota.
Uwagi:

* Robot przejdzie w stan uspienia podczas tadowania.

* Robot wylgczy sie automatycznie, jesli zostanie
pozostawiony w trybie uspienia na dtuzej niz 12 godzin.

Tryb DND

Domyslny czas uruchomienia trybu Nie
przeszkadzac (ang. Do Not Disturb, DND) to okres
pomiedzy godzing 22.00 a 8.00. Aby zablokowac

lub zmodyfikowa¢ funkcje trybu DND, uzyj aplikacji.

Kiedy tryb DND jest aktywny, robot nie bedzie
automatycznie wznawiat czyszczenia, wskaznik
zasilania bedzie przyciemniony, a gtosnos¢
komunikatéw gftosowych bedzie nizsza.

Blokada przed dzie¢mi

Nacisnij i przytrzymaj przycisk Ca, aby wigczy¢/
wytaczy¢ blokade przed dzie¢mi. Opcje te mozna
takze zmieni¢ za pomoca aplikacji. Po jej
uruchomieniu robot nie bedzie reagowat na
naciskanie zadnych przyciskéw, gdy nie pracuje.
Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac robota
podczas sprzatania lub dokowania.

tadowanie

Po odkurzeniu robot automatycznie powréci do
stacji dokujgcej w celu natadowania.

W trybie wstrzymania nacisnij przycisk (), aby
wystac robota z powrotem do stacji dokujacej.
Podczas tadowania robota kontrolka zasilania
bedzie migac.
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Uwaga: Jesli robot nie bedzie mdégt znalez¢ stacji dokujacej,
automatycznie powrdci on do ostatniego miejsca poczatkowego.
Umies¢ robota w stacji dokujacej recznie, aby go natadowac.

Btad

Jesli wystapi btad, kontrolka zasilania bedzie migac

na czerwono i rozlegnie sie alarm gtosowy.

Uwagi:

* Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia, jesli
pozostanie w stanie btedu przez ponad 10 minut.

* Umieszczenie nieprawidtowo dziatajacego robota w stacji
dokujgcej zakonczy biezace sprzatanie.

Reset systemu

Jedli robot nie reaguje na nacisniecie przycisku lub
nie mozna go wytaczy¢, zresetuj system. Nacisnij
przycisk resetu, aby automatycznie zresetowac
robota.

Uwaga: Po zresetowaniu systemu zaplanowane cykle
odkurzania, ustawienia WiFi itp. zostang przywrécone do
ustawieri fabrycznych.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Jesli robot nie dziata poprawnie po zresetowaniu
systemu, nalezy go wigczyc. Nacisnij i przytrzymaj
przycisk 0 a jednocze$nie naciskaj przycisk Reset,
az ustyszysz komunikat gtosowy ,Restoring the
initial version” (Przywracanie wersji poczgtkowe)).
Nastepnie robot zostanie przywrécony do ustawieri
fabrycznych.



@ Rutynowa
konserwacja

Szczotki gtéwne

* Czys¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.

C1-1 - Szczotka gtéwna

C1-2 - Pokrywa szczotki gtéwnej

C1-3 - Zatrzask

C1-4 - tozysko szczotki gtéwnej

C1-5 - Nakrywka szczotki gtéwnej

C1-6 - Odwrdc¢ robota i nacisnij zatrzaski, aby zdjg¢
pokrywe szczotki gtéwnej.

C1-7 - Wyjmij gtéwne szczotki, a nastepnie
wyciggnij tozysko szczotki gtéwnej.

C1-8 - Wyciagnij nasadki szczotki gtéwnej.

C1-9 - Po usunieciu zaplatanych wtoséw lub brudu
na obu koricach szczotki gtéwnej zainstaluj
ja ponownie; nacisnij pokrywe szczotki
gtéwnej, aby zablokowac jg na miejscu.

Uwagi:

« Szczotke gléwna nalezy przetrze¢ mokrg szmatkg

i pozostawi¢ do wyschnigcia z dala od bezposredniego
dziatania promieni stonecznych.

* Do czyszczenia szczotki gtéwnej nie nalezy uzywac zracych
detergentdw ani Srodkéw dezynfekujgcych.

Szczotka boczna

* Czys$¢ co miesigc i wymieniaj co 3-6 miesiecy.

1. Odkrec $rube szczotki bocznej.

2. Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczng. Ponownie
zainstaluj szczotke i dokrec $rube.

@ Koétko wielokierunkowe

+ Czy$¢ wedle potrzeby.

C3-1 - Uzyj narzedzia, np. matego $rubokreta, aby
podwazy¢ osie i wyjac kétko.

Uwaga: Obejmy kétka wielokierunkowego nie mozna

zdemontowac.

C3-2 - Wyptucz kétko i 03, aby usunac wszelkie wiosy
i zabrudzenia. Wysusz i ponownie zamocuj
kétko, mocno weciskajac je na miejsce.

Kétka gtéwne

* Czy$¢ co miesigc.

Koétka gtdwne czys¢ za pomocg miekkiej suchej
szmatki.

Pojemnik na $mieci

* Czy$¢ wedle potrzeby.

C5-1 - Otwdrz gérng pokrywe robota i wyjmij
pojemnik na $mieci.

C5-2 - Otwdrz pokrywe i opréznij pojemnik
na $mieci.

C5-3 - Napetnij go czystg wodg i zamknij pokrywe.
Delikatnie potrzasaj pojemnikiem na $miedi,
a nastepnie wylej brudng wode.

Uwaga: Aby zapobiec zatkaniu, nalezy uzywac wytgcznie
czystej wody bez ptynu do mycia.

C5-4 - Pozostaw pojemnik na Smieci oraz
zmywalny filtr do wyschniecia.

Filtr zmywalny

* Czy$¢ co 2 tygodnie i wymieniaj co 6-12 miesiecy.

C6-1 - Otwdrz pokrywe filtra i wyjmij filtr.

C6-2 - Kilkakrotnie przeptucz i postukaj w filtr, aby
usunac jak najwigcej zanieczyszczen.

Uwaga: Nie dotykaj powierzchni filtra rekami, szczotka
ani twardymi przedmiotami, aby unikng¢ potencjalnych
uszkodzen
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C6-3 - Przed ponownym zainstalowaniem filtra
odczekaj 24 godziny az do catkowitego
wyschniecia.

Uwaga: Dokup dodatkowy filtr i w razie potrzeby stosuj go

zamiennie.

Zbiornik na wode

+ Czy$¢ wedle potrzeby.

C7-1 - Otworz zbiornik wody i napetij go czysta
woda.

C7-2 - Zamknij zbiornik wody i potrzasnij nim
delikatnie.

C7-3 - Pozostatg wode wylej w sposéb pokazany na
rysunku.

Sciereczka do mopa
VibraRise
* Czys$¢ po kazdym uzyciu i wymieniaj co 3-6 miesiecy.
C8-1 - Wyjmij Sciereczke mopa VibraRise z naktadki
mopujacej VibraRise. Oczysc¢ sciereczke
mopa VibraRise i 0susz jg na powietrzu.

Uwaga: Brudna $ciereczka mopa VibraRise wplywa na
skuteczno$¢ mopowania. Przed uzyciem wyptucz ja.

Czujniki robota

+ Czy$¢ co miesigc.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki, aby wytrze¢

i wyczysci¢ wszystkie czujniki, w tym:

C9-1 - Czujnik Sciany

C9-2 - Czujnik omijania przeszkéd Reactive 3D
C€9-3 - Czujnik dywanu

C9-4 - Czujniki krawedzi

Obszary stykéw tadujacych
+ Czy$¢ co miesigc.

Uzyj miekkiej, suchej szmatki do wytarcia stykéw
dokujacych w stacji dokujacej i robocie.



Akumulator

Robot jest wyposazony we wbudowany,
wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Aby
utrzymac wysoka wydajnos¢ akumulatora, podczas
normalnego uzytkowania nalezy utrzymywac
robota w stanie natadowania.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie uzywany przez diuzszy czas,
nalezy go wyfaczy¢ i dotadowywac co najmniej co trzy
miesigce, aby unikng¢ uszkodzenia w wyniku nadmiernego
roztadowania.

Podstawowe
parametry

Robot

Model S8OULT

14,4V /5200 mAh (typ.)
Akumulator . .

Bateria litowo-jonowa
Zasilanie 20VDC, 12 A
znamionowe
Czas fadowania <6 godz.

Uwaga: Numer seryjny znajduje sie na naklejce na spodniej
stronie robota.

Stacja dokujgca

Model CDZ12RR lub CDZ20RR
Moc znamionowa 28W

zaslenie 100-240 V AC
znamionowe

Znamionowe

parametry 20VDC 1,2A
wyjsciowe

Czestotliwos¢ 50-60 Hz

znamionowa

Jr— 14,4V /5200 mAh (typ.)

Bateria litowo-jonowa
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Typowe problemy

Zeskanuj ponizszy kod QR, aby zobaczy¢ typowe
problemy.




